Programmation Sudwind via RS485

1. Cablage
Pour les installations comportant plusieurs appareils de ventilation, la communication série est
assurée par une interface RS485. La liaison est alors réalisée de maniére filaire au moyen
des lignes de signaux différentiels A, B, ainsi que d’'une masse commune (GND). Les
appareils sont reliés les uns aux autres dans une topologie en forme de bus. Pour garantir la
qualité du signal, il est impératif d’installer une résistance de terminaison de 120 ohms entre
les lignes A et B sur le dernier participant physique a la ligne de bus.
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En plus du cablage correct des lignes RS485, l'intégration dans différents systémes
d’automatisation nécessite respectivement un module d’interface spécifique au fabricant :
pour les installations basées sur KNX; il existe une extension RS485 (par exemple, en tant
que passerelle KNX-TP/RS485) qui convertit les niveaux et les protocoles entre le bus KNX et
les appareils RS485. Les systémes Loxone utilisent a la place I'extension officielle

Loxone RS485, laquelle est directement intégrée a I'environnement Loxone Miniserver.

Lors du choix de l'interface appropriée, il est important de veiller a ce qu’il ne s’agisse pas
d’'une passerelle Modbus RS485, mais d’une passerelle série RS485 transparente. Stdwind
utilise des protocoles propriétaires qui ne répondent pas a la norme Modbus.



2. Parameétres du commutateur DIP

Etant donné que la commande centrale est réalisée par KNX ou Loxone, le systéme assume
entierement les taches du panneau mural. L’appareil principal est configuré comme maitre

avec panneau mural.
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Tous les autres appareils du systéme sont réglés en tant qu’esclaves au moyen des

commutateurs DIP. Selon le cas d’application, par exemple pour les installations

d’alimentation et d’évacuation d’air, les appareils esclaves peuvent fonctionner soit dans le

méme sens, soit en sens inverse.
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3. Paramétrage
Parameétres de série a configurer dans I'extension RS485 :

* Vitesse de transmission (bauds) 9 600 [bits/s]
* 8 bits de données
* 1 bitdarrét

* Pas de parité

Les messages sont envoyés a un intervalle de 500 ms par la commande a tous les composants
raccordés.

Les messages se composent d’'une séquence d’octets représentés en notation hexadécimale
(nombres hexadécimaux). Chaque élément, tel que \x02 ou \x30, représente un octet unique au
format hexadécimal.

4. Requéte d’état

Le message d’état est envoyé par la commande et est évalué par I'unité master. Lors de I'envoi de
cette requéte d’état, la commande doit bloquer 'envoi de messages supplémentaires pendant
3 secondes afin de ne pas occuper la ligne.

Etat Commande

Requéte d’état \x02\x30\x32\x30\x32\x03

Le dispositif de ventilation master répond par un message de 11 octets, au format hexadécimal, si
aucun capteur ou état n’est actif :

\x02\x30\x30\x30\x30\x30\x30\x30\x30\x30\x30\x03.

Le premier octet \x02 marque le début du message (cadre de démarrage), suivi de deux octets
\x30\x30 qui représentent le type de message « Message d’état » (étant donné que \x30 correspond
au caractére ASCII « 0 »).

Les huit octets suivants représentent chaque registre d’état. Chacun de ces octets représente un
message spécifique, seuls les quatre premiers registres sont occupés : le premier registre représente
le capteur crépusculaire, le deuxiéme et le troisieme I'alarme de remplacement de filtre et le quatrieme
'alarme d’humidité. Dans le jeu de caractéres ASCII, un \x30 regu signifie le chiffre « 0 », c’est-a-dire
que le capteur ou I'état correspondant n’est pas actif ; un \x31 équivaudrait en conséquence a « 1 » et
signale un état actif.

Enfin, le message se termine par I'octet \x03, qui sert de caractére d’arrét (cadre de fin) et signale la
fin de la transmission.

L’alarme de filtre est réinitialisée par une commande de message.

5. Messages

La section suivante décrit les différentes commandes et leurs fonctions respectives. Comme nous



'avons déja mentionné, les commandes doivent étre envoyées a tous les composants raccordés par
la commande a un intervalle de 500 ms.

Mode Commande

Moteur éteint, clapet fermé \x02\x30\x31\x30\x30\x30\x30\x30\x31\x03

Moteur en pause, clapet ouvert \x02\x30\x31\x32\x30\x30\x30\x32\x31\x03

Moteur arrété, réinitialisation du
remplacement du filtre

\x02\x30\x31\x30\x30\x30\x31\x30\x30\x03

Un changement du sens de rotation, par exemple lors du passage de I'air d’admission a I'air
d’échappement, ne peut avoir lieu que si le moteur a été préalablement arrété. Lorsque le moteur est
en marche, il faut d’abord exécuter la commande « Moteur en pause » afin d’éviter dendommager la
transmission.

Mode manuel : I'esclave (slave) régle le sens de rotation en fonction de la configuration spécifiée par
les interrupteurs DIP.

Mode manuel, niveau d’humidité 1 Commande

Air d’échappement master, niveau 0 \x02\x30\x31\x32\x34\x30\x30\x32\x35\x03

Air d’échappement master, niveau 1 \x02\x30\x31\x32\x35\x30\x30\x32\x34\x03

Air d’échappement master, niveau 2 \x02\x30\x31\x32\x36\x30\x30\x32\x37\x03

Air d’échappement master, niveau 3 \x02\x30\x31\x32\x37\x30\x30\x32\x36\x03

Air d’admission master, niveau 0 \x02\x30\x31\x32\x38\x30\x30\x32\x39\x03

Air d’admission master, niveau 1 \x02\x30\x31\x32\x39\x30\x30\x32\x38\x03

Air d’admission master, niveau 2 \x02\x30\x31\x32\x4 1\x30\x30\x32\x42\x03

Air d'admission master, niveau 3 \x02\x30\x31\x32\x42\x30\x30\x32\x4 1\x03

Mode pour air d’admission ou d’échappement master et slave : I’esclave (slave) régle le sens de
rotation dans une configuration opposée a celle définie par les interrupteurs DIP.

Air d’échappement/air d’admission,

niveau d’humidité 1 Commande

Air d’échappement master et slave,

. \x02\x30\x31\1x33\x34\x30\x30\x33\x35\x03
niveau 0

Air d’échappement master et slave,

) \x02\x30\x31\1x33\x35\x30\x30\x33\x34\x03
niveau 1

Air d’échappement master et slave,

) \x02\x30\x31\x33\x36\x30\x30\x33\x37\x03
niveau 2

Air d’échappement master et slave,

) \x02\x30\x31\x33\x37\x30\x30\x33\x36\x03
niveau 3

Air d’admission master et slave, niveau 0

\x02\x30\x311x331x38\x30\x30\x33\x39\x03

Air d’admission master et slave, niveau 1

\x02\x30\x311x33x39\x30\x30\x33\x38\x03

Air d’admission master et slave, niveau 2

\x02\x30\x31\x331x4 1\x30\x30\x33\x42\x03

Air d’admission master et slave, niveau 3

\x02\x30\x31\x33\x42\x30\x30\x33\x4 1\x03

Mode automatique : I’'esclave (slave) régle le sens de rotation en fonction de la configuration

spécifiée par les interrupteurs DIP




Mode automatique, niveau Commande
d’humidité 2

Air d’échappement master, mode Nuit  [\x02\x30\x31\x36\x34\x30\x30\x36\x35\x03

Air d’échappement master, mode Jour  \x02\x30\x31\x36\x36\x30\x30\x36\x37\x03

Air d’admission master, mode Nuit \x02\x30\x31\x36\x38\x30\x30\x36\x39\x03
Air d’admission master, mode Jour \x02\x30\x31\x36\x4 1\x30\x30\x36\x42\x03
Mode automatique, niveau Commande

d’humidité 3

Air d’échappement master, mode Nuit  \x02\x30\x31\x41\x34\x30\x30\x4 1\x35\x03

Air d’échappement master, mode Jour  \x02\x30\x31\x41\x36\x30\x30\x4 1\x37\x03

Air d’admission master, mode Nuit \x02\x30\x3 1\x4 1\x38\x30\x30\x41\x39\x03

Air d’admission master, mode Jour \x02\x30\x31\x4 1\x4 1\x30\x30\x4 1\x42\x03

6. Conseils de programmation

Pour obtenir une récupération maximale de la chaleur, le ventilateur doit changer de sens de rotation
a un intervalle fixe : 60 secondes d’air d’admission, suivies d’'une pause de 10 secondes, puis

60 secondes d’air d’échappement, et de nouveau 10 secondes de pause. Ce cycle garantit un
échange d’air efficace tout en récupérant I'énergie. Le capteur crépusculaire intégré permet par
exemple de passer automatiquement en mode Nuit a la tombée de la nuit.

7. Dépannage

Si aucune communication n’est établie, un échange du canal A et du canal B (lignes A/B dans le cas
de RS485) peut remédier a la situation. De plus, il convient de s’assurer que la résistance terminale
est correctement installée, en particulier dans la derniére station du bus, afin d’éviter les réflexions du
signal et les interférences de communication.



